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Gegrindet 1991

GURALP ist das erste anerkannte Forschungszentrum der tirkischen Kranindustrie

Die in unserer hochmodernen Fertigung hergestellte brandneue

Seilzugreihe ist inklusiver zusatzlicher, wahlbarer

Optionen jetzt bei GURALP und unseren

’ Vertretungen auf 3 Kontinenten sowie unseren weltweit
erreichbaren Servicepartnern erhaltlich.




Fahrwerke
Spezifisches Design je nach Krananwendung «
Direktantriebe in allen Zweischienenlaufkatzen
Hohe Sicherheiten durch die Verwendung von Stirnradverzahnungen «
Sanftes Anlaufen und Bremsen durch Frequenzregelung
Kompaktes Design mit minimalen Hakenansatz «

&N
N/

Endschalter (Fahren)
« Vorschaltfunktion zum Verlangsamen
und Endabschaltfunktion zum Stoppen von Katze
und Briicke in beide Fahrtrichtungen

Endschalter (Heben)

Hohe Sicherheit durch einstellbaren, intelligenten Endschalter zur «
jeweils hochsten bzw. niedrigsten Hakenpositionierung

Direkte Aktivierung von der Seiltrommel

Uberlast Sensor
Konstante Lastkontrolle mit PLC — Abschaltung
Zuverldssiger Betrieb -
Optionales Anzeigedisplay «

/N
\__/

Lasthaken
Haken aus geschmiedetem Stahl -
360° drehbarer Haken «
Standardisierte Sicherheitsverriegelung «
Geschlossene Hakenscheiben «




Kontrollfunktionen
«Schutzart IP55 und IP65

- Sanftes Anlaufen und Bremsen mit SPS und Frequenzregelung

« Software fiir verschiedene Anwendungen
« Maximale Sicherheit
« Ergonomisches, Typenspezifisches Design

Bremse
+ Hohe Langlebigkeit (1 Million Zyklen ohne Nachstellung)
« Einstellbares, flexibles Bremsmoment
« Asbestfreie Bremsbeldage
+ Hohe Taktfrequenz
« Sicherheitsfaktor >2,5

Seilfiihrung
« Hohe Sicherheit durch den Einsatz von Druckfedern
« Material aus Gusseisen (GGG60)

Seiltrommel
« Herstellung aus nahtlosem Stahlrohr
- Minimale Seilabnutzung durch feinbearbeitete Seilrillen

Hubantriebstechnik
+ Hochste deutsche Technologie
« Hochprazise Bearbeitung der Stirnradschragverzahnungen
« Hohe Laufruhe
« Dynamische, sanfte Hochlaufkurve mit hohen
Start-, Sattel- und Kippmomenten
- Isolationsklasse F sowie Motorschutzart IP65
« Uberhitzungsschutz durch PTC Kaltleiterfunktion



kbZweischienen
Laufkatze”

“Lighten your
loads with GURALP”



Tragfahigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM /1SO

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Heben Katzfahren
(m/min) (m/min)

1000

1250

1600

2/1

3m/Mé

12

16

20

12

16

20

2m /M5

12

16

20

14/8

2000

2500

3200

3m /M6

2m /M5

10

25-10
5-20

07/4

7,5-30

Die oben genannten Daten gelten fir schiitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfihrung erhaltlich.




Einsatzgeschwindigkeiten

Tragféhigkeit (kg) Einscherung Triebwerksgruppe Hubhohe Heben Katzfanren
FEM /1SO (m) (m/min) (m/min)

12
2000 3m/ M6 16
24
12
2500 2/1 16 14/8
24
2m /M5 12
3200 16
24
6
4000 3m /M6 8
12
6
5000 4/1 8 07/4
12
2m /M5 6
6300 8
12

5-20
7,5-30

25-10

Die oben genannten Daten gelten fir schiitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfihrung erhaltlich.



Tragfahigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM /1SO

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Heben
(m/min)

Katzfahren
(m/min)

4000

5000

6300

2/1

3m/ M6

12

16

24

2m /M5

12

16

24

1Am / M4

12

16

24

13/8

8000

10000

12500

3m/ M6

2m /M5

1AM / M4

12

06/4

25-10

5-20

7,5-30

Die oben genannten Daten gelten flr schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfiihrung erhaltlich.




Tragfahigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM/1SO

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Heben
(m/min)

Katzfahren
(m/min)

6300

8000

12500

16000

4/1

2m /M5

17

24

32

17

24

32

12/8

8

12

16

8

12

16

06/4

25-10

5-20

7,5-30

Die oben genannten Daten gelten fir schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfiihrung erhaltlich.




Tragféhigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM /1SO

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Heben Katzfahren
(m/min) (m/min)

8000

10000

2m /M5

16

24

36

1Am/ M4

16

24

36

12/76

16000

20000

4/1

2m /M5

8

12

18

1Am / M4

8

12

18

25-10
5-20

06/38

25000

32000

2m /M5

8

12

1Am/ M4

04/25

7,5-30

Die oben genannten Daten gelten flr schiitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfihrung erhaltlich.
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Tragféhigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM/1SO

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Heben
(m/min)

Katzfahren
(m/min)

8000

10000

16000

20000

25000

2m /M5

14

22

33

14

22

33

1.1/68

7

1

16

7

1"

16

30000

6/1

1Am /M4

7

1

16

05/34

7

1

04/23

25-10

5-20

7,5-30

Die oben genannten Daten gelten flr schiitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfihrung erhaltlich.




Umrichtergesteuerter Hubmotor

Tragfahig-
keit (kg)

Einscher-
ung

Triebwerksgruppe
FEM/I1SO

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Polumschaltbarer Hubmotor

Heben
(m/min)

Katzfahren
(m/min)

25000

2m/ M5

8

12

18

24

32000

4/1

2m/ M5

8

12

18

24

40000

1Am /M4

8

12

18

24

125-5

40000

2m/ M5

8

12

16

20

50000

6/1

1Am / M4

8

12

16

20

63000

1Bm /M3

8

12

16

20

08-32

63000

2m/ M5

6

On Request > 6

80000

8/1

1AM / M4

6

On Request > 6

06-24

25-10

5-20

75-30

Tragfdhig-
keit (kg)

Einscher-
ung

Triebwerksgruppe
FEM /15O

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Heben
(m/min)

Katzfahren
(m/min)

25000

471

2m/ M5

12

18

24

1/4

32000

3m/Mé

12

16

20

40000

6/1

2m/ M5

12

16

20

065/26

25-10

5-20

75-30
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Die Standard-Seilzlige sind im Hublastbereich von 1 bis 80
Tonnen mit einer Vielzahl verschiedener Hubgeschwindig-
keiten sowie Einsatz in verschiedenen Triebwerksgruppen
erhaltlich. Die Produktgruppen  beinhalten  sowohl
stationdre Hebezeuge, wie auch Ein-und Zweischienen-
laufkatzen. Durch das kompakte Design eignen sich die
Hebezeuge insbesondere beim Einsatz in beengten
Raumverhaltnissen.

Investitionen in neue Technologien sowie in einen
zunehmend automatisierten Maschinenpark fihren zu
langen Lebenszeiten sowie einen nachweislich
dauerhaften und langlebigen Betrieb unserer Hebe-
zeuge. Permanente Forschung unserer Ingenieure
und die strikte Einhaltung weltweit gultiger Standards
finden im neuen, modularen Design ebenso ihre
Erfullung, wie auch einfache Wartungs - und Service-
moglichkeiten.

Alle Laufkatzen der Seilziige sind mit moderns-
ten, direkt angetriebenen Fahrwerken ausgestat-
tet. Das Hauptaugenmerk einer Vielzahl unserer
Kunden liegt auf der Kopffreiheit des Hubwerks.
Diese Spezialitdt findet im Design unserer
Hubwerke nebst einem speziellen Bedienfeld
und ergonomischer Ansicht seine Berucksich-
tigung und bietet eine der niedrigst verfigba-
ren Abstandsmale.

Permanente Investitionen und Verbesserun-
gen unserer hochst effizienten Fertigungs-
einrichtungen sind Basis und Garant fur
wettbewerbsfahigste Produkte in hochster
Qualitat.







“Einschienen
Laufkatzen”

“Lighten your
loads with GURALP”
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Zusatzliche Hub - und Fahrgeschwindigkeiten

Hohere Auswahl méglicher Einsatzzykien

Ergonomisches und gewichtsreduziertes Design

Reduzierte Kopfhéhen mit vergréosserten Hubhéhen

Wartungsfreundliche Direktantriebe an der Laufkatze




Einsatzgeschwindigkeiten
Tragféhigkeit (kg) Einscherung Triebwerksgruppe Hubhohe
FEM /150 m) Heben Katzfahren
(m/min) (m/min)
12
1600 2/1 20 12/8
2m /M5 30 IS
p )
3200 4/1 10 06/4
15

Die oben genannten Daten gelten flr schitzgesteuerte Hebezeuge. Einschienenlaufkatzen der GA Reihe sind als schiitzgesteuerte, polumschaltbare und
als frequenzgeregelte Ausfiihrung sowohl fur die Hebe- und Katzfahrfunktion erhaltlich.




Einsatzgeschwindigkeiten
Tragfahigkeit (kg) Einscherung Triebwerksgruppe Hubhohe
FEM /150 m) Heben Katzfahren
(m/min) (m/min)
12
2500 2/1 20 16/104
2m /M5 30 IS
p )
5000 4/1 10 08/52
15

Die oben genannten Daten gelten flr schitzgesteuerte Hebezeuge. Einschienenlaufkatzen der GA Reihe sind als schiitzgesteuerte, polumschaltbare und
als frequenzgeregelte Ausflihrung sowohl fur die Hebe- und Katzfahrfunktion erhaltlich.
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Einsatzgeschwindigkeiten
Tragfahigkeit (kg) Einscherung Tneb;g;{l;sggppe Hu?r:?he Heben Katzfahren
(m/min) (m/min)
12
3150 2/1 20 14784
2m /M5 30 IS
p :
6300 4/1 10 07/42
15

Die oben genannten Daten gelten fir schiitzgesteuerte Hebezeuge. Einschienenlaufkatzen der GA Reihe sind als schiitzgesteuerte, polumschaltbare und
als frequenzgeregelte Ausflihrung sowohl fir die Hebe- und Katzfahrfunktion erhaltlich.
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Einsatzgeschwindigkeiten
Tragfahigkeit (kg) Einscherung Trlevagr\e/lrl;slgSrct;ppe Hut()r:?he Heben Katfahren
(m/min) (m/min)
12
3400 2/1 20 16/6
2m/ M5 30 IS
p )
6800 4/1 10 05/33
15

Die oben genannten Daten gelten fir schiitzgesteuerte Hebezeuge. Einschienenlaufkatzen der GA Reihe sind als schitzgesteuerte, polumschaltbare und
als frequenzgeregelte Ausfiihrung sowohl fur die Hebe- und Katzfahrfunktion erhaltlich.
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Einsatzgeschwindigkeiten
Tragfahigkeit (kg) Einscherung Triebwerksgruppe Hubhohe
FEM /150 (m) Heben Katzfahren
(m/min) (m/min)
12
5000 2/1 20 1,6/10
2m /M5 30 IS
p !
10000 4/1 10 08/5
15

Die oben genannten Daten gelten fur schiitzgesteuerte Hebezeuge. Einschienenlaufkatzen der GA Reihe sind als schitzgesteuerte, polumschaltbare und
als frequenzgeregelte Ausfiihrung sowohl fur die Hebe- und Katzfahrfunktion erhaltlich.




Tragfahigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM /1SO

Hubhohe
(m)

Einsatzgeschwindigkeiten

Heben
(m/min)

Katzfahren
(m/min)

5000

6300

2/1

10000

12500

4/1

2m /M5

12

20

30

12

20

30

1,6/10

08/5

Die oben genannten Daten gelten fir schiitzgesteuerte Hebezeuge. Einschienenlaufkatzen der GA Reihe sind als schiitzgesteuerte, polumschaltbare und
als frequenzgeregelte Ausflihrung sowohl fir die Hebe- und Katzfahrfunktion erhaltlich.
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k“Stationarer
Seilzug”

“Lighten your
loads with GURALP”



Tragfahigkeit (kg) Einscherung Triebwerksgruppe Hubhohe Hubgeschwindigkeit
FEM /150 (m) (m/min)
12
1000 16
3m /M6 20
12
1250 2/1 16 14/8
20
12
1600 2m /M5 16
20
6
2000
10
3m /M6
2500 4/1 07/4
10
3200 2m /M5
10

Die oben genannten Daten gelten flr schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfiihrung erhaltlich.
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Tragfahigkeit (kg) Einscherung Triebwerksgruppe Hubhohe Hubgeschwindigkeit
FEM /15O (m) (m/mir)

12
2000 3m /M6 16
24
12
2500 2/1 16 14/8
24
2m /M5 12
3200 16
24

4000 3m /M6 8

5000 4/1 8 0774
2m /M5 12

6300 8

Die oben genannten Daten gelten flr schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfiihrung erhaltlich.

24



Tragfahigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM /1SO

Hubhohe
(m)

Hubgeschwindigkeit
(m/min)

4000

5000

6300

2/1

3m/ M6

12

16

24

2m /M5

12

16

24

TAm / M4

12

16

24

13/8

8000

10000

12500

4/1

3m /M6

2m /M5

TAm / M4

06/4

Die oben genannten Daten gelten flr schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfiihrung erhaltlich.

25



26

Tragfahigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM /1SO

Hubhohe
(m)

Hubgeschwindigkeit
(m/min)

6300

8000

12500

16000

4/1

2m /M5

17

24

32

17

24

32

12/8

8

12

16

8

12

16

06/4

Die oben genannten Daten gelten flr schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfiihrung erhaltlich.




Tragfahigkeit (kg)

Einscherung

Triebwerksgruppe
FEM /1SO

Hubhohe
(m)

Hubgeschwindigkeit
(m/min)

8000

10000

16000

2/1

2m /M5

16

24

36

1AM / M4

16

24

36

12/76

2m /M5

12

18

20000

4/1

TAm / M4

12

18

06/38

25000

32000

6/1

2m /M5

12

TAm / M4

04/25

Die oben genannten Daten gelten fur schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfihrung erhaltlich.
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Tragfahigkeit (kg) Einscherung Triebwerksgruppe Hubhohe Hubgeschwindigkeit

FEM/1SO (m) (m/min)
14
8000 22
2/1 33

14 1,1/68
10000 22
2m /M5 33
7
16000 11
16
7

20000 4/1 1 05/34
16
7
25000 11
16

1Am / M4
30000 6/1 7 04/23

Die oben genannten Daten gelten fir schitzgesteuerte Hebezeuge. Diese Hebezeuge sind auch in frequenzgeregelter Ausfiihrung erhaltlich.
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LOAD = (00000
LORD = 100,000

TIME =  WEEK

Programmierbare
Steuerung

Programmierbare Steuerungen finden nicht nur bei der Vermeidung von Ausfallen
durch fehlerhafte Bedienung Verwendung, sondern ermdglichen auch die Anzeige
der FEM Daten, wie z.B. Laufzeit, Motorenbenutzung, Arbeitszyklen und Not-Stopp
und machen so die Krannutzung sichtbar. Dabei kénnen Anwenderverursachte
Fehler vermieden, sowie Bremsen —und Umrichterfunktionen tberwacht werden. Bei
Hubantrieben mit 2 Geschwindigkeiten sind Starten und Stoppen des Motors nur in
der langsamen Geschwindigkeit moglich (Ausnahme: Not-Stopp). Das gilt auch,
wenn der Anwender gegenteilige Befehle gibt. Dadurch wird der Abnutzung der
Bremse entgegengewirkt. Zusdtzlich werden Fehler aufgezeichnet und auf dem
Kontrollbildschirm angezeigt und erméglichen so eine schnelle und akkurate Fehler-
korrektur.

Vorausschauende
Instandhaltung

Diese Anwendung erlaubt auf einfache Art und Weise die Uberwachung der anste-
henden Wartungs- und Instandhaltungszyklen.

Anti-Pendelsystem

Da lineare Rampen standardisiert fir horizontale Kranbewegungen verwendet
werden, schwankt die Last wahrend der Beschleunigung oder Verzégerung. Sowohl
beim Start der Bewegung als auch wahrend der Beschleunigung, setzen sich die
Katze oder die Briicke zuerst in Bewegung und die Last folgt mit Verzdégerung. Ahn-
lich ist das Verhalten wahrend der Geschwindigkeitsreduzierung bzw. des Anhaltens,
wo sich die Katze bzw. die Brlicke zuerst verlangsamt und die Last verzogert folgt.
Daraus resultiert eine pendelartige Schwingung der angehangten Last.

Aufgrund dieser Schwingung treten Probleme bei der Steuerung und Positionierung
auf. Um diese Schwingung ohne Einsatz spezieller Steuerungen zu vermeiden, versu-
chen der Bediener bzw. die Mitarbeiter die Schwingungen der Last per Handeinsatz
zu stoppen, bzw. erfahrene Bediener reduzieren die Schwingungen durch jeweilige
Gegenbewegungen. Dieses Verhalten gefahrdet jedoch die Sicherheit der Mitarbei-
ter im gesamten Kranumfeld. Es bedeutet auch eine Reduzierung der Betriebszeit.

Vorteile der Anti-Pendel Anwendungen

« Erhohte Sicherheit und reduzierte Unfallgefahr

- Erhohter Schutz der Ladung und des Hebezeugs und dadurch  verringerter War-
tungsbedarf

- Reduzierung der Verantwortlichkeiten des Bedieners und dadurch erhohte Konzen-
tration auf die Arbeitsvorgange

- Einsparung von Betriebszeit bei geringen Zykluszeiten (bis zu 25%) und daraus
resultierend geringere Betriebskosten — insbesondere bei automatisierten Systemen.
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Kriechschutzsystem

Bei Krdnen mit breiten Brickenspannweiten werden die Rader Gbermallig bean-
sprucht und entsprechende Abnutzungserscheinungen treten aus verschiedenen
Grunden auf, wie z.B. unebene Schienen, abweichende Raddurchmesser, Unterschie-
de im Motorschlupf, Radschlupf sowie eine unausgeglichene Verteilung der Last. Um
die Abnutzung des Schienensystems zu verhindern erkennt das Kriechschutzsystem
die Geschwindigkeit des Krans und passt die Geschwindigkeit entsprechend an um
Fehlausrichtung und Schlupf des Krans zu vermeiden.

Lastabhangige
Geschwindigkeitsregelung

Durch den Einsatz der Wagezelle auf dem Hebezeug wird der Ladezustand erkannt,
der unbeladene Kran kann schneller betrieben und die Arbeitsprozesse entsprechend
beschleunigt werden. Die lastabhdngigen Geschwindigkeitseinstellungen sind so
gewahlt, dass Belastungen an den Hub- und Fahrantrieben vermieden werden. Die
Geschwindigkeit wird umgekehrt proportional zur gehandhabten Last eingestellt,
d.h. die Geschwindigkeit sinkt mit steigender Last bzw. steigt mit sinkender Last.

Elektronische
Uberlastkontrolle

Zur Gewadhrleistung der Sicherheit de Krans und seiner Umgebung sind die Hebezeu-
ge mit einer elektronischen Uberlastkontrolle ausgestattet. Die europaische Norm IEC
60204 schreibt die Verwendung einer Sicherheitsvorrichtung vor, die das Hebezeug
vor Uberlastung schiitzt und ggf. das System stoppt.

Frequenzgeregelte
Antriebe

Der Einsatz frequenzgeregelter Antriebe erlaubt exakte Geschwindigkeitskontrolle
sowohl beim Beschleunigen wie auch beim Abbremsen. Sanftes Anlaufen und
Stoppen bewahren das Hebezeug vor negativen Einflissen wie heftigen Erschitte-
rungen und verlangern dadurch die Lebenszeit und Nutzungsdauer. Auf Wunsch
kann der Bediener den Kran innerhalb vorher definierten Geschwindigkeiten frei
betreiben und kontrollieren.



Ladezustandsanzeige

Die Ladezustandsanzeigen sind bei unseren Krdanen in zwei Méglichkeiten verfligbar:

Externer

m Bildschirm

Das Gewicht der gehandhabten Ladung wird auf dem Hebezeug angezeigt und ist
dabei sowohl nachts wie auch tagsutber aus 50 Metern Entfernung leicht zu erkennen.
Fehler-, Warn- und Systemstatusinformationen werden dem Benutzer je nach Bedarf
zur Verfligung gestellt

Funkfernbedienung

. Uber die LCD-Anzeige der optional erhéltlichen Funkfernbedienungen kénnen die
° 0 gehandhabten Gewichts-, Fehler-, Warn- und Systemstatusinformationen tberwacht

werden

Tandem Modus

Ausgehend von einer Steuerung ermaéglicht der Tandem Modus die synchrone
Koordination zweier oder mehrerer Krane miteinander. Durch die kabellose Kommu-
nikation der Krane ist im Notfall ein sofortiger Stop aller miteinander verbundenen
Krane gewaéhrleistet.

wo(®
wo(®
wo(®

Voll -und halbautomatische
Prozessanwendung

Eine eigens entwickelte Software zur Regelung der vom Kunden gewdinschten
Arbeitsprozesse gewdhrleistet die storungsfreie und kontinuierliche Nutzung.
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““Sonder
Hebezeuge”




Unsere Ingenieure erarbeiten gerne spezielle, malgeschneiderte Losungen flr Anwendungen, die
aufgrund abweichender Kapazitaten, Geschwindigkeiten oder Triebwerksgruppen nicht mit Stan-
dardprodukten erfillt werden k&nnen. Diese Sonderkonstruktionen werden natdrlich strikt entspre-
chend den einzuhaltenden Standards ausgefthrt.
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BESONDERE
ANWENDUNGEN
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www.guralpvinc.com.tr

1SO 3834-2

EN 1090  I1SO 9001

Giiralp Ving ve Makina Konstriiksiyon Sanayi ve Ticaret A.S.
Head Office - Factory: Yedi Eylul, Umit Tuncag Street No:4, Torbali District 35860 Izmir / Turkey 9: +90 (232) 853 18 66 ['% +90 (232) 853 18 67 E: guralp@guralpvinc.com.tr




